LocicA DiciTAL Y MICROPROGRAMABLE

Practica 7: Diseno de circuitos con
microcontroladores

Ejercicio 1: Contador en anillo con un PIC16F84.

El microcontrolador se inicializard con el valor 00000001 en su puerto B.

Utilizando el Timer0 para realizar la temporizacion del circuito, se hard que el “1” del
puerto rote hacia la izquierda cada 0'Ss.

El circuito se simulard en el simulador MPLAB. Y una vez depurado se montard y se
probaré en el entrenador.

Ejercicio 2: Contador en anillo por interrupciones

Modificar el programa anterior para que la temporizacion del sistema se controle
mediante la interrrupciéon del TMRO.

Ejercicio 3: Realizacion de un contador de dos digitos

Se quiere realizar con el PIC16F84 un contador de segundos que muestre la salida en
displays de 7 segmentos de dnodo comun, en formato 00-99, sin uso de
decodificadores externos.

Para ello, se utilizardn las salida B7..BO que irdn conectadas a ambos display de 7
segmentos (GFEDCBA respectivamente). La alimentacion de cada uno de los display
ird conectada a través de un transistor PNP trabajando en conmutacién controlados
respectivamente con las sefiales RA1 (para el de mayor peso) y RAO.

La informacion se mostrard multiplexada en los displays con una velocidad de
multiplexacion minima de 30Hz. Se calcularén las resistencias de polarizacion de los
leds de forma que por cada segmento encendido circule una corriente de 18mA.

El contador contara ascendentemente de 0 a 99, y volveré a cero a fin de cuenta.

El circuito se simulard en MPLAB y se montard una vez depurado.



Ejercicio 4: Modificaciones al contador

1. Modificar el circuito anterior para que al llegar a fin de cuenta “rebote” y cuente de
forma descendente hasta 00, donde “rebotara” de nuevo.

2. Modificar el circuito del ejercicio 3 para que la temporizacion del contador se haga
en funcién de una sefial de reloj introducida por el pin RA2. El contador avanzara
en cada flanco ascendente de RA2.

3. Modificar el circuito anterior (punto 4.2) para convertirlo en un contador
UP/DOWN, con el siguiente significado para los pines:

RA3 =UP/DOWN (1=UP)
RA4 = ENABLE

Realizacion de las préacticas de microprocesadores y microcontroladores: dias
20,21,22,23, 27, 28, 29, 30 de Mayo

Fecha limite de entrega de la memoria de ambas practicas: LLunes 2 Junio




