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0 0 0 0
0 0 0 1
0 0 0 2
0 0 0 3
0 0 0 4
0 0 0 5
0 0 0 6
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0 0 0 A
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0 0 0 C
0 0 0 D
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CARGAR
11
00

SUMA
12
00

ALMACENA
0E
00

STOP

Z

X
Y

CO 1a Instrucción

Byte bajo de la dirección

Byte alto de la dirección

CO 2a Instrucción

Dirección del 2o dato

CO 3a Instrucción

Dirección del resultado

CO 4a Instrucción

Resultado

1er Sumando

2o Sumando
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8080 8 bits 1.5 ns. 64 K Intel

8085 8 bits 0.8 ns. 64 K Intel

2650 8 bits 1.5 ns. 32 K Signetics

Z-80 8 bits 1 ns. 64 K Zilog

8086 16 bits 0.4 ns. 1 M Intel

68000 16 bits 0.5 ns. 16 M Motorola
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Programa objeto

00100011   00000000   00010000

00000010   00010000   00010000

00101011   00000000   00010001

Programa fuente

LDA 1000H

ADD 1010H

STA 1100H
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z

z Dispone de 3 puertos de E/S paralelos

denominados A, B y C, con salidas

latcheadas.

z El puerto C está divido en dos grupos

de 4, que pueden trabajar de forma

combinada con las puertas A y B en

determinados modos.

z Internamente tiene 3 registros de datos

y un registro de control para configurar

el funcionamiento del dispositivo.

z Admite tres modos diferentes de

funcionamiento, denominados Modo 0,

Modo 1 y Modo 2.

z Dispone de 3 puertos de E/S paralelos

denominados A, B y C, con salidas

latcheadas.

z El puerto C está divido en dos grupos

de 4, que pueden trabajar de forma

combinada con las puertas A y B en

determinados modos.

z Internamente tiene 3 registros de datos

y un registro de control para configurar

el funcionamiento del dispositivo.

z Admite tres modos diferentes de

funcionamiento, denominados Modo 0,

Modo 1 y Modo 2.
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z

y Puerta B: Controlada por los bits PC0 a

PC3.

y Puerta A: Controlada por los bits PC3 a

PC5.

y PC6 y PC7, pueden configurarse como

líneas convencionales de E/S.

y Señales del protocolo de entrada: IBF,

STB e INTR.

y Habilitación de las interrupciones a

través de los biestables internos INTEA
(PC4) e INTEB (PC2).

z

y Puerta B: Controlada por los bits PC0 a

PC3.

y Puerta A: Controlada por los bits PC3 a

PC5.

y PC6 y PC7, pueden configurarse como

líneas convencionales de E/S.

y Señales del protocolo de entrada: IBF,

STB e INTR.

y Habilitación de las interrupciones a

través de los biestables internos INTEA

(PC4) e INTEB (PC2).
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z

y Puerta B: Controlada por los bits PC0 a

PC3.

y Puerta A: Controlada por los bits PC3 ,

PC6 y PC7.

y PC4 y PC5, pueden configurarse como

líneas convencionales de E/S.

y Señales del protocolo de salida: OBF,

ACK e INTR.

y Habilitación de las interrupciones a

través de los biestables internos INTEA
(PC6) e INTEB (PC2).

z

y Puerta B: Controlada por los bits PC0 a

PC3.

y Puerta A: Controlada por los bits PC3 ,

PC6 y PC7.

y PC4 y PC5, pueden configurarse como

líneas convencionales de E/S.

y Señales del protocolo de salida: OBF,

ACK e INTR.

y Habilitación de las interrupciones a

través de los biestables internos INTEA

(PC6) e INTEB (PC2).
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z

y Solamente puede programarse para la

Puerta A.

y Puerta A: Controlada por los bits PC3 a

PC7.

y Puerta B: Puede funcionar en Modo 0 ó

Modo 1 (Controlada por PC0 a PC2).

y Señales del protocolo: IBF,STB, OBF,

ACK e INTR.

y Habilitación de la interrupción a través

de los biestables internos INTE 1 (PC6)

e INTE 2 (PC4).

z

y Solamente puede programarse para la

Puerta A.

y Puerta A: Controlada por los bits PC3 a

PC7.

y Puerta B: Puede funcionar en Modo 0 ó

Modo 1 (Controlada por PC0 a PC2).

y Señales del protocolo: IBF,STB, OBF,

ACK e INTR.

y Habilitación de la interrupción a través

de los biestables internos INTE 1 (PC6)

e INTE 2 (PC4).
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y Envía los datos en serie por TxD.

y TxC recibe una señal cuya frecuencia
sincroniza el reloj de transmisión.

y Comunica al mprocesador la posibilidad
de enviar otro carácter por TxRDY.

z

y Recibe datos serie por RxD.

y Sincroniza la frecuencia del reloj
receptor a través de RxC.

y Comunica al mprocesador la presencia
de un carácter usando TxRDY.

z

y Gestiona la comunicación con el
mprocesador y el MODEM.

z

y Envía los datos en serie por TxD.

y TxC recibe una señal cuya frecuencia
sincroniza el reloj de transmisión.

y Comunica al mprocesador la posibilidad
de enviar otro carácter por TxRDY.

z

y Recibe datos serie por RxD.

y Sincroniza la frecuencia del reloj
receptor a través de RxC.

y Comunica al mprocesador la presencia
de un carácter usando TxRDY.

z

y Gestiona la comunicación con el
mprocesador y el MODEM.
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z

y ,QWHUQDV mprocesador y pueden ser:

x $XWRPiWLFDV: Desbordamiento por división, Overflow, Ejecución paso a

paso.

x : Se producen al ejecutarse una instrucción del

tipo � �.

y ([WHUQDV: Se piden desde fuera de la CPU y se clasifican en:

x (QPDVFDUDEOHV.

x . m m
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z

x 9HFWRUL]DGDV

x

z 1.- Petición de Interrupción.

z 2.- Terminar la instrucción en curso.

z 3.- Guardar en la pila la dirección de retorno y el

registro de estado.

z 4.- Reconocimiento de la interrupción. El

contenido del vector de interrupción se carga en

el contador de programa.

z 5.- Se ejecuta la Rutina de Servicio de la

Interrupción.

z 6.- Recuperar de la pila la dirección de retorno

(instrucción IRET).

z 1.- Petición de Interrupción.

z 2.- Terminar la instrucción en curso.

z 3.- Guardar en la pila la dirección de retorno y el

registro de estado.

z 4.- Reconocimiento de la interrupción. El

contenido del vector de interrupción se carga en

el contador de programa.

z 5.- Se ejecuta la Rutina de Servicio de la

Interrupción.

z 6.- Recuperar de la pila la dirección de retorno

(instrucción IRET).m
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z

z Recibe las peticiones de

interrupción de los dispositivos

periféricos.

z Determina las prioridades de las

diferentes peticiones.

z Posibilita el enmascaramiento

individual de las interrupciones.

z Realiza la petición de

interrupción al mprocesador.

z Deposita el vector de interrupción

en el bus de datos del sistema.

z Recibe las peticiones de

interrupción de los dispositivos

periféricos.

z Determina las prioridades de las

diferentes peticiones.

z Posibilita el enmascaramiento

individual de las interrupciones.

z Realiza la petición de

interrupción al mprocesador.

z Deposita el vector de interrupción

en el bus de datos del sistema.

m
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z

z IRR: Registra los periféricos que solicitan

servicio de interrupción.

z IMR: Registro de 8 bits que contiene las

máscaras de interrupciones. Un bit a  �0�

habilita la interrupción asociada a ese bit.

z ISR: Regitra la petición de interrupción que

está siendo atendida en ese momento.

z Priority Resolver: es una lógica intermedia

que resuelve la petición más prioritaria que

no esté enmascarada.

z Modos de Funcionamiento: Aislado o en

cascada con estructura de Maestro --

Esclavo. Señal SP/EN.

z Cascade Buffer Comparator: Registra los

códigos de los PIC esclavos cuando existe

una estructura en cascada.

z IRR: Registra los periféricos que solicitan

servicio de interrupción.

z IMR: Registro de 8 bits que contiene las

máscaras de interrupciones. Un bit a  �0�

habilita la interrupción asociada a ese bit.

z ISR: Regitra la petición de interrupción que

está siendo atendida en ese momento.

z Priority Resolver: es una lógica intermedia

que resuelve la petición más prioritaria que

no esté enmascarada.

z Modos de Funcionamiento: Aislado o en

cascada con estructura de Maestro --

Esclavo. Señal SP/EN.

z Cascade Buffer Comparator: Registra los

códigos de los PIC esclavos cuando existe

una estructura en cascada.
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z

z Permite generar tiempos de retardo precisos,

mediante control por programa.

z Comunicación con la CPU a través de

interrupciones, mediante las salidas OUT0-3.

z Características:

y Tres contadores de 16 bits, totalmente

independientes, seleccionados con las señales

A0 y A1.

y Entradas de Reloj independientes para cada

contador, CLK0-3.

y Contaje en binario o en BCD.

y Velocidad de conta je: 4MHz, (12MHz para el

82C54).

y Dispone de 6 modos de funcionamiento.

z Permite generar tiempos de retardo precisos,

mediante control por programa.

z Comunicación con la CPU a través de
interrupciones, mediante las salidas OUT0-3.

z Características:

y Tres contadores de 16 bits, totalmente

independientes, seleccionados con las señales

A0 y A1.

y Entradas de Reloj independientes para cada

contador, CLK0-3.

y Contaje en binario o en BCD.

y Velocidad de conta je: 4MHz, (12MHz para el

82C54).

y Dispone de 6 modos de funcionamiento.
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z

z

z

�

� 1 : No se permite la interrupción.

� 0 : Interrupción habilitada.

�

�

�

�

�

� 1 : No se permite la interrupción.

� 0 : Interrupción habilitada.

�

�

�

�

3

z

3$

�

�

� 0 : Deshabilitadas.

� 1 : Habilitadas.

�

�

�

�

� 0 : Deshabilitadas.

� 1 : Habilitadas.

�

�
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